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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatdmant superior/ | Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie
POLITEHNICA din Bucuresti

1.2 Facultatea Inginerie Industriala si Robotica

1.3 Departamentul Ingineria calititii si tehnologii industriale

1.4 Domeniul de studii universitare Inginerie industriala

1.5 Programul de studii universitare | Ingineria si managementul calitatii

1.6 Ciclul de studii universitare Licenta

1.7 Limba de predare Romana

1.8 Locatia geografica de desfasurare | Bucuresti
a studiilor

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Course title Proiectarea dispozitivelor tehnologice 2

(ro) Design of technological devices 2

(en)

2.2 Titularul/ii activitatilor de curs S.1. dr. ing. RADU Constantin

2.3 Titularul/ii activitatilor de seminar / S.I. dr. ing. RADU Constantin
laborator/proiect

24 Anulde |2 2.5 Semestrul II |2.6. Tipul de E |2.7 Statutul Ob
studiu evaluare disciplinei

2.8 Categoria DS 2.9 Codul UPB.06.D.07.0.003
formativa disciplinei

3. Timpul total (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 Din care: 3.2 curs/ | 2 33 4
seminar/laborator/proie
t
3.4 Total ore din planul de invatamant 56 | Din care: 3.5 curs/ | 28 | 3.6 28
seminar/laborator/proie
ct
Distributia fondului de timp: ore
Studiul dup@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 40

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate
Pregatire seminarii/ laboratoare/proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutorat -
Examinari 4
Alte activitati (dacd existd): -
3.7 Total ore studiu individual 44

3.8 Total ore pe semestru 100

3.9 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul

4.1 de curriculum Tehnologia materialelor, Matematici I si II, Desen Tehnic I, II,
11 si IV, Mecanica I si II, Rezistenta Materialelor I si II, Organe
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de masini I si II, Tolerante, Management Industrial, Proiectare
CAD, Asigurarea Calitatii Produselor si Serviciilor I si II

4.2 de rezultate ale invatarii o Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru

rezolvarea de sarcini specifice ingineriei industriale pe baza
cunostintelor din stiintele fundamentale.

e Asocierea cunostintelor, principiilor i metodelor din
stiintele tehnice ale domeniului cu reprezentari grafice
pentru rezolvarea de sarcini specifice.

5. Conditii necesare pentru desfasurarea optima a activititilor didactice (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a e Cursul se va desfasura intr-o sala dotata cu videoproiector si computer.
cursului

5.2 de desfasurare a

seminarului/laboratorului/ e Laboratorul se va desfasura intr-o sala cu dotare specifica

proiectului

6. Obiectiv general

Aceasta disciplind se studiazd in cadrul domeniului Inginerie Industriald/specializarii Ingineria si

Managementul Calitatii isi propune sa familiarizeze studentii cu principalele abordéri, modele si teorii
explicative ale domeniului, utilizate in rezolvarea de aplicatii practice si probleme, cu relevantd pentru
stimularea procesului de invatare la studenti.

Disciplina abordeaza ca tematica specifica urmatoarele notiuni de bazd/avansate, concepte si

principii specifice, toate acestea contribuind la transmiterea/formarea catre/la studenti a unei viziuni de
ansamblu asupra reperelor metodologice si procedurale aferente domeniului.

7. Rezultatele invatarii

b

£l

Cunostinte

C1.1.Studentul/absolventul identificd formule de calcul si aplicatii pentru rezolvarea de sarcini
specifice ingineriei industriale

C2.1.Studentul/absolventul identifica si descrie reprezentdri grafice specifice produselor,
fenomenelor si proceselor industriale

C2.2.Studentul/absolventul identifica si descrie sarcini specifice fenomenelor si proceselor
industriale

C3.1.Studentul/absolventul identifica si descrie sisteme software pentru programare, gestiune a
bazelor de date, grafica si modelare a produselor si tehnologiilor industriale.
C4.1.Studentul/absolventul clasifica si compara principiile si metodele de proiectare a produselor,
echipamentelor si tehnologiilor industriale utilizate in proiecte profesionale.

C4.2.Intelege clasificarea si proprietitile materialelor utilizate

(C4.3. Clasifica si compara metodele de examinare si control

C5.1.Studentul/absolventul identifica standardele utilizate in domeniul sistemului integrat calitate
— securitate — mediu
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Al.1.Studentul/absolventul efectueazd calcule de dimensionare si de rezistentd pentru
repere/ansambluri mecanice.

A1.2.Studentul/absolventul elaboreazd documentatie tehnicd, interpreteaza conditii tehnice si
verificd concordanta dintre caracteristicile prescrise si rolul functional al reperelor/ produselor
industriale.

A2.1.Studentul/absolventul utilizeaza reprezentari grafice asociate produselor, fenomenelor si
proceselor industriale.

A3.1.Studentul/absolventul utilizeaza sisteme software pentru programare, gestiune baze de date,
grafica si modelare a produselor si tehnologiilor industriale.

A4.1.Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza sisteme software pentru proiectarea si
simularea proceselor si a tehnologiilor industriale.

A4.3.Studentul/absolventul selecteazd metodele de examinare si control.
A5.1.Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza standardele din domeniul sistemului integrat
calitate — securitate — mediu

A6.1.Studentul/absolventul utilizeaza metodele de evaluare, analiza si Tmbundtatire a calitatii
produselor, proceselor si sistemelor de management

b

Abilitati

RA1.1.Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza surse bibliografice specifice domeniului.
RA1.2.Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in invédtare pe problematici specifice
produselor, fenomenelor si proceselor industriale.

RAZ2.1.Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza reprezentdrile grafice
RA3.1.Studentul/absolventul selecteaza si utilizeaza aplicatii software si tehnologii digitale
RA4.1. Studentul/absolventul demonstreazd capacitatea de a proiecta produse, procese si
tehnologii industriale

RAS5.1.Studentul/Absolventul demonstreaza capacitatea de elaborare a documentelor necesare
certificarii sistemelor de management.

RAG6.1. Studentul/absolventul initiazd si gestioneaza actiuni pentru evaluarea, analiza si
imbunatatirea calitdtii produselor, proceselor si sistemelor de management

Responsabilitate si
autonomie

8. Metode de predare

Pornindu-se de analiza caracteristicilor de invatare ale studentilor si de la nevoile lor specifice,
procesul de predare va explora metode de predare atit expozitive (prelegerea, expunerea), cat si
conversative-interactive, bazate pe modele de invatare prin descoperire facilitate de explorarea directa si
indirecta a realitatii (experimentul, demonstratia, modelarea), dar si pe metode bazate pe actiune, precum
exercitiul, activitatile practice si rezolvarea de probleme.

In activitatea de predare vor fi utilizate prelegeri, in baza unor prezentiri Power Point sau diferite
filmulete care vor fi puse la dispozitia studentilor. Fiecare curs va debuta cu recapitularea capitolelor deja
parcurse, cu accent asupra notiunilor parcurse la ultimul curs.

Prezentdrile utilizeaza imagini si scheme, astfel incat informatiile prezentate sa fie usor de inteles si
asimilat.

Aceasta disciplina acoperd informatii si activitati practice menite sd-i sprijine pe studenti in eforturile
de invatare si de dezvoltare a unor relatii optime de colaborare si comunicare intr-un climat favorabil
invatarii prin descoperire.

Se va avea in vedere exersarea abilitatilor de ascultare activd si de comunicare asertiva, precum $i a
mecanismelor de constructie a feedback-ului, ca modalitati de reglare comportamentala in situatii diverse si
de adaptare a demersului pedagogic la nevoile de invatare ale studentilor.

Se va exersa abilitatea de lucru in echipa pentru rezolvarea diferitelor sarcini de invétare.

9. Continuturi

| CURS
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Capitolul Continutul

Proiectarea formei tehnologice a pieselor: forma tehnologica a pieselor semifabricate prin turnare;
forma tehnologica a pieselor semifabricate prin deformare plasticd; forma tehnologicd a pieselor
semifabricate prin sudare; forma tehnologica a pieselor semifabricate din pulberi; forma tehnologica
a pieselor prelucrate prin agchiere; forma tehnologicd a pieselor din materiale plastice; forma
tehnologica a pieselor din materiale compozite

II

Proiectarea cantitativa: proiectarea sistemelor mecanice de actionare §i fixare cu pene; proiectarea
sistemelor de actionare si fixare cu excentric; proiectarea sistemelor de actionare si fixare cu surub;
proiectarea sistemelor de actionare si fixare cu parghii; proiectarea sistemelor de actionare si fixare cu
arcuri; proiectarea sistemelor de actionare si fixare cu roti dintate, proiectarea sistemelor de actionare
si fixare centrifugale

III

Proiectarea cantitativa: proiectarea sistemelor fluidice (proiectarea sistemelor de actionare si fixare
pneumatice; proiectarea sistemelor de actionare si fixare hidrulice;
proiectarea sistemelor de actionare si fixare hidro-pneumatice)

1Y%

Probleme specifice ale proiectarii dispozitivelor de gaurit: proiectarea bucselor de ghidare si a placilor
portbucsa de ghidare, dispozitive speciale de gaurit, capete de gaurit, dispozitiv pentru prelucrarea
gaurilor conice, dispozitiv pentru prelucrarea unui canal in interiorul unui alezaj, dispozitiv pentru
largirea unui alezaj pe o anumita lungime.

v

Probleme specifice ale proiectarii dispozitivelor de frezat: proiectarea gabaritelor, dispozitive pentru
fixarea pieselor, dispozitive pentru fixarea sculelor

VI

Probleme specifice ale proiectarii dispozitivelor pentru strunjit si rectificat: varfuri de centrare,
dornuri, mecanisme de antrenare si reazeme suplimentare

Total:

28

Bibliografie:

[1] https://curs.upb.ro/2024/mod/folder/view.php?id=33457

[2] V. Tache, 1. Stanescu - Proiectarea dispozitivelor, Et. Tehnica, Bucuresti, 1979
[3] St. Enache s.a. — Proiectarea formei pieselor in constructia de masini, Ed. Tehnicd, Bucuresti, 1979
[4] RADU Constantin., DUMITRU Gabriel Marius, Proiectarea Dispozitivelor, Indrumar de laborator,
Editura Printech, 2016. ISBN-978-606-23-0701-1/pag. 91.
[5] *** Colectia de Standarde Organe de Masini vol. I si II
[6] *** colectia de Standarde Tolerante si Ajustaje modificate genetic ori obtinute din organisme
modificate genetic - M. Of. nr. 407/12.06.2002.

LABORATOR/ SEMINAR/PROIECT

Nr. . Nr.
Continutul
crt. ’ ore

1. Analiza SOTP si SOTA si corectarea erorilor de proiectare din tema realizatd in anul III de studii si care 5
se va continua pana la finalizare in anul IV.

2. Analiza structurala a solutiei de orientare optima si stabilirea schemei structural si cinematice a
elementelor de asezare si orientare, a mecanismelor de fixare a semifabricatului, a sistemwelor de 2
actionare.

3. Reprezentarea in vederea/sectiunea principal a piesei in pozitia de prelucrare; reprezentarea constructiva a 5
elementelor de asezare/orientare a piesei; calculul organologic al elementelor de agezare/orientare a piesei.

4. Calculul fortelor care actioneaza asupra piesei in procesul de prelucrare: forta de greutate a piesei, fortele
de inertie, fortele centrifuge, fortele de aschiere; calculul fortei de fixare/strangere a piesei in timpul 2
prelucrarii conform conditiei I de mentinere in echilibru; calculul erorilor de fixare/stranger a piesei.

5. Proiectarea cinematicii si calculul organologic al mecanismului de fixare a piesei In dispozitiv; desenul 5
partial al vederii/sectiunii piesei in pozitia de prelucrare cu reprezentarea mecanismului de fixare a piesei.

6. Proiectarea cinematicii si calculul organologic al mecanismului de actionare a mecanismului de fixare a
piesei; desenul partial al vederii/sectiunii piesei in pozitia de prelucrare cu reprezentarea mecanismului de 2
actionare a mecanismului de fixare a piesei.

7. Proiectarea corpului dispozitivului; proiectarea elementelor de ghidare a dispozitivului pe masa masinii- 4
unelte.

8. Realizarea desenului complet al piesei in vederea/sectiunea principal in pozitia de prelucrare.

9. Realizarea desenului complet al tuturor vederilor/sectiunilor necesare reprezentarii dispozitivului de
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prelucrare a piesei in vederea/sectiunea principal in pozitia de prelucrare.

10. Predarea si sustinerea proiectului; incheierea situatiei. 2

Total: 28

Bibliografie:

[1] https://curs.upb.ro/2024/mod/folder/view.php?id=33457

[2] V. Tache, 1. Stanescu - Proiectarea dispozitivelor, Et. Tehnica, Bucuresti, 1979

[3] St. Enache s.a. — Proiectarea formei pieselor in constructia de masini, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1979

[4] RADU Constantin., DUMITRU Gabriel Marius, Proiectarea Dispozitivelor, Indrumar de laborator,
Editura Printech, 2016. ISBN-978-606-23-0701-1/pag. 91.

[5] *** Colectia de Standarde Organe de Masini vol. I si II

[6] *** colectia de Standarde Tolerante si Ajustaje modificate genetic ori obfinute din organisme
modificate genetic - M. Of. nr. 407/12.06.2002.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere din
evaluare nota finald
10.4 Curs Examen scris Examen scris 40%
10.5 Prezenta curs Prezente 20%
Seminar/laborator/proiec| Examinare in cadrul sedintelor de Evaluare orala 40%
lucrari

10.6 Conditii de promovare

Conditii de promovare: minimum 50 de puncte obtinute; 50,...54p = nota 5; 55,....64p = nota 6; 65,....74. = nota
7;75,...84p = nota 8; 85...94p = nota 9; 95,...100 p = nota 10

Mentiuni suplimentare:
in cazul in care studentul participa la conferinte (studentesti, locale, nationale, internationale) sau concursuri (nationale,
internationale) care au ca tematica prescrierea preciziei produselor, acesta va putea beneficia de puncte suplimentare sau
de echivalarea unor teme de casa si/sau lucrari si/sau prezentd, in functie de rezultatele obtinute/;

e Obtinerea a 50% din punctajul total.

e Obtinerea a 50% din punctajul aferent activitatii pe parcursul semestrului.

Data completarii Titular de curs Titular(ii) de aplicatii
S.l.dr.ing. RADU Constantin S.l.dr.ing. RADU Constantin

Data avizarii in Director de departament

departament

Prof. Dr. Ing. Oana Roxana CHIVU

Data aprobarii in Decan
Consiliul Facultatii




