Facultatea:

Inginerie Industriala si Robotica

An univ. 2025-2026

Departamentul: Teoria Mecanismelor si a Robotilor
Domeniul: Inginerie mecanica
Program de studiu:  Modelarea si simularea sistemelor mecanice mobile
Anul de studii: L}
Forma de invatdmant: Master MSSM M
ORAR
Semestrul |
GRUPA 1
ZIUA ORA
Disciplina
14:00-15:50 Cercetare Stiintifica
LUNI 17:00-18:50 |TASMM (C) - JC 111
lonel PETRESCU
19:00-20:50 TASMM (L) - JC 111
lonel PETRESCU
14:00-15:50 Cercetare Stiintifica
- - MSSB (C) -JC 110
MARTI 17:00-18:50 | | jviiy UNGUREANU
0090 MSSB (L) - JC 110 17:00-18:50
19:00-20:50 Liviu UNGUREANU
14:00-15:50 Cercetare Stiintifica
CCSM (C) -JC 111
MIERCURI :00-18:
17:00-18:50 lonel PETRESCU
0090 CCSM (L) - JC 111 17:00-18.50
19:00-20:50 lonel PETRESCU
0017 PASOPFDR (C) - JC 110
Jo1 16:00-17:50 Liviu UNGUREANU
0010 PASOPFDR(L) - JC 110
18:00-19:50 Liviu UNGUREANU
15:00-16:50 Cercetare Stiintifica
VINERI 17:00-18:50 Cercetare Stiintifica
19:00-20:50 Cercetare $tiintifica

Activitatile din saptamanile 1, 7, 9, 10, 11 si 12 vor fi desfasurate in format online sincron
Activitatile din saptamanile 2,3,4,5,6,8,13 si 14 vor fi desfasurate in format fata in fata (cu prezenta fizica)

Legenda:

CCSM - Comanda si controlul sistemelor mecanice
MSSB - Modelarea si simularea sistemelor biomorfe
TASMM - Tehnici de actionare a sistemelor mecanice mobile

PASOPFDR - Programarea asistata si simularea off-line a proceselor de fabricatie digitale robotizate - KUKA Sim
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